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De donde:

A = Amplitud de onda

P = Pico o cresta

N = Nodo o valor cero

V = Valle o vientre

T = Período

Amplitud de onda: máximo valor que toma una corriente eléctrica. Se llama 
también valor de pico o valor de cresta.

Pico o cresta: punto donde la sinusoide alcanza su máximo valor.

Nodo o cero: punto donde la sinusoide toma valor “0”.

Valle o vientre: punto donde la sinusoide alcanza su mínimo valor.

F = 1 / T



VENTAJAS DE LA CORRIENTE ALTERNA

Permite aumentar o disminuir el voltaje o tensión por medio de transformadores.

Se transporta a grandes distancias con poca de pérdida de energía.

Es posible convertirla en corriente continua con facilidad.

Al incrementar su frecuencia por medios electrónicos en miles o millones de ciclos por 
segundo (frecuencias de radio) es posible transmitir voz, imagen, sonido y órdenes de 
control a grandes distancias, de forma inalámbrica.

Los motores y generadores de corriente alterna son estructuralmente más sencillos y 
fáciles de mantener que los de corriente continua.



La corriente directa (CD) o corriente continua (CC) es aquella cuyas cargas eléctricas o electrones fluyen siempre en el mismo 
sentido en un circuito eléctrico cerrado, moviéndose del polo negativo hacia el polo positivo de una fuente de fuerza 
electromotriz (FEM), tal como ocurre en las baterías, las dinamos o en cualquier otra fuente generadora de ese tipo de 
corriente eléctrica.



PARÁMETROS DE LA CORRIENTE DIRECTA

TENSIÓN (E o V = Volt).-Es la fuerza con la que son impulsados los electrones libres, de un conductor originado por una 
diferencia de potencial la cual puede ser originada a su vez por una fuente de electricidad.

INTENSIDAD ( I = Ampere ).- Es la cantidad de electrones que fluyen por un circuito o un contuctor originado por la 
aplicacion de un voltaje eléctrico, esta corriente causará diferentes afectos tales como presión, sonido, calor, luz, 
magnetismo, etc.

RESISTENCIA ( R = Ohms ).- Es la oposición que presenta un dispositivo al paso de la corriente eléctrica.

POTENCIA ( P o W = Watts ).- Es el grado de facilidad o dificultad que presenta un elemento para realizar un trabajo, el 
elemento que realiza una potencia en un circuito electrónico es la resistencia, esta potencia electrónica esta regida por la 
tensión o intensidad.

En resumen estos factores determinan la eficiencia y comportamiento de un circuito de corriente directa y como 
consecuencia las condiciones regulares para mantener estos factores en un circuito son las siguientes:
A) Debe existir una fuente de alimentación de diferencia de potencial que obligue a los electrones a viajar en forma 
ordenada
B) debe existir una trayectoria externa continua para que los electrones lleguen de la terminal negativa a la terminal positiva 
de la fuente de alimentación, siempre y cuando esta trayectoria eléctrica permanezca sin desconectarse, entonces existirá 
un circuito eléctrico cerrado.
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Básicamente un condensador es un dispositivo capaz de almacenar energía 
en forma de campo eléctrico. Está formado por dos armaduras metálicas paralelas 
(generalmente de aluminio) separadas por un material dieléctrico.
Va a tener una serie de características tales como capacidad, tensión de 
trabajo, tolerancia y polaridad, que deberemos aprender a distinguir
Aquí a la izquierda vemos esquematizado un condensador, con las dos láminas = 
placas = armaduras, y el dieléctrico entre ellas. En la versión más sencilla del 
condensador, no se pone nada entre las armaduras y se las deja con una cierta 
separación, en cuyo caso se dice que el dieléctrico es el aire.















































Para dos o más resistencias que se hallen enserie, encontrar el valor de la 
resistencia equivalente de la serie, RES, en muy sencillo: sólo hay que sumar los 
valores de cada una de las resistencias del grupo.

RES = R1 + R2 + R3 + ... + Rn
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Vamos al paralelo: para hallar el valor de una resistencia equivalente de un paralelo, REP, 
debés sumar las inversas multiplicativas de las resistencias en paralelo (y no olvidarte de 
invertir el resultado de la suma).





LT = L1 + L2 + L3 +......+ LN 1/LT = 1/L1 + 1/L2 + 1/L3 + .... 1/LN

Nota: bobina = inductor

Cuando dos bobinas están en serie, la suma de las 
inductancias individuales corresponde al valor total de la inductancia en el circuito.
En cambio cuando dos bobinas están en paralelo, el inverso de la inductancia total de dos 
bobinas en paralelo corresponde a la suma de los inversos de las inductancias individuales 
de las bobinas



























Construccion Transformador.
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